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自律システム開発ソリューション
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自律ロボティクス開発の統合開発環境
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自律アルゴリズム設計



Unreal®, PX4®連携によるUAVシナリオ協調シミュレーション



マルチセンサフュージョン
マルチエージェントトラッキング



水中ビークル：モデリングとシミュレーション



ディープラーニングを使った画像認識アルゴリズムの実装
自律システムのプロトタイピングをすばやく

NVIDIA® Jetson

NVIDIA Jetsonへのセグメンテーションモデル実装例



Raspberry Piへの実装

Raspberry Pi
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