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仮想から実車環境へのシームレス連携
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仮想から実車環境へのシームレスな連携
MIL ⇒ RCP ⇒ SIL/PIL ⇒ HIL ⇒ 実車

MILSによる

コンセプト検討

RCPによる動作検証 量産コード生成

HILSでの
評価

SIL/PILでの評価

実ECU

車両モデル

ロジック

量産コード

Powertrain Blockset
Vehicle Dynamics Blockset

Simulink Coder
Embedded Coder

Simulink Real-Time
Simulink Test

Automated Driving Toolbox

RoadRunner

Sensor Fusion and Tracking Toolbox
Lidar Toolbox

Navigation Toolbox

※MILSの車両モデルを流用

※MILSのロジックを流用

実機
Simulink Coder

Embedded Coder

実車評価
Powertrain Blockset

Vehicle Dynamics Blockset
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仮想から実車環境へのシームレスな連携
車両モデル作成

MILSに使える！

Virtual Vehicle Composer

HILSに使える！

実ECU

車両モデル

Virtual Vehicle Composer で
車両モデルを簡単作成！

Powertrain Blockset
Vehicle Dynamics Blockset

デモ
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Virtual Vehicle Composer App
New in

ワークフローの手順：

1. 新しいセッション
を開始

2. パワートレインを
選択

3. データを選択

4. シナリオを選択

5. ログに記録する信
号を選択

6. モデルを生成

7. テストスイートを
実行

8. 結果を確認
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仮想から実車環境へのシームレスな連携
MIL環境

シミュレーション環境は、豊富な
Example をベースに構築可能

マウス操作ベースで
３Ｄシーンを作成可能

センサフュージョンに
よる認識ロジック構築

認識結果から車両制御
ロジック検討

Powertrain Blockset
Vehicle Dynamics Blockset
Automated Driving Toolbox

RoadRunner

Sensor Fusion and Tracking Toolbox
Lidar Toolbox

Navigation Toolbox

デモ
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『仮想から実車環境へのシームレスな連携』ブースにて、
お気軽にお声がけください！

Naoya

Murakami

Hiroshi

Miyagawa
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