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安捷励电控介绍
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安捷励电控产品介绍

最大输出功率：135kW 

功率密度:12.8kW/kg，20.1kW/L

最大输出功率：280kW 

功率密度: 18.7kW/kg，21.1kW/L

最大输出功率：60～80kW @370VDC , 

60kW@550VDC

功率密度:14.3kW/kg，20kW/L

最大输出功率：45～60 kW@370VDC

功率密度: 10.7 kW/ kg ，15.7 kW/ L

最大输出功率：80～135kW @370VDC , 

90 ～ 140kW@450VDC

功率密度:13.7kW/kg，22.9kW/L

最大输出功率：135～180kW @370VDC , 

功率密度:18kW/kg，21.7kW/L

最大输出功率：135kW 

功率密度:15.3kW/kg，20.1kW/L

最大输出功率：135kW 

功率密度:15.1 kW/ kg, 20.1 kW/ L
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技术能力综述

1

2 5

4

国际水平量产级乘用车技术定位 客户定制能力强
参数依客户需求可大范围调整

开发周期短符合功能安全要求(ISO26262)

功率密度高 产品全生命周期性价比高

3 6



生产能力综述

采用制造信息化管理技术-MES系统

保证了产品制造的高效、准确及可追溯性

高度定制化生产设备
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符合AUTOSAR标准的MBD开发模式

MATLAB提供了AUTOSAR标准的支持

· 分层结构

· 模块化开发

· 极大的缩短
了开发周期
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模型生成采用自上而下的方法

AUTOSAR Authoring Tool (AAT)

.arxml

Simulink Model

Export
Import定义了模块的输

入输出及数据定
义等内容

导出SWC

的描述文件

通过MATLAB命令
导入，创建模型
及数据定义

数据定义
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算法模型搭建
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利用MATLAB/Simulink平台搭建算法模型
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模型开发中的数据管理

数据加载到
Base Workspace

EXCEL文档
Base Workspace

数据应用

代码生成

模型仿真

添加修改数据

利用MATLAB/EXCEL协同进行数据管理
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算法仿真测试

算法仿真

PID Tuner

产品开发早期，利用MATLAB/Simulink验证算法的正确性及复杂工况可行性
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建模与仿真

利用MATLAB/Simulink对算法进行仿真验证
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硬件在环测试

MATLAB/Simulink支持下的硬件在环测试（HIL）

Simulink
Model

Simulink
User

Interface

FPGA
BoardECU

HIL被控对象
模型构成



较慢仿真电机模型 快速仿真电机模型

案例：硬件在环测试优化



案例：硬件在环测试优化
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代码自动生成

Embedded
Coder

Simulink
Coder

MATLAB Coder

我们会关注什么？

代码执行效率

模型与代码的
追溯关系

数据存储设计
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模型和代码的版本追溯
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优化配置来提高代码效率

数
据
采
集

配
置
分
析

优
化
配
置

Step1

采集数据
确定对象

Step2
分析配置
确定项目

Step3
优化比对
采集验证
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定制化数据应用

・基于需求和芯片

存储特性的定制化
数据应用

・数据对象和生成
代码的双向追溯

・Create Custom 
Storage Classes by 
Using the Custom 
Storage Class 
Designer

・Code generation 
options of Custom 
Data Object

利用Embedded Coder的自定义数据包来实现定制化数据应用

Datasheet 
Memory Map

Architecture 
Design

Complier 
Configuration
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案例：定制化数据优化提高函数执行效率

优化前 优化后

利用上述定制化数据方式将需要频繁存储的数据放在可快速存取的内
存区域，从而提高函数执行效率，降低软件整体负载。

效率提升：
4.7%

52.76055.347
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总结与展望

 基于模型设计的AUTOSAR软件开发已经成为汽车行业广泛使用与认可的方法，其稳定高效、

易集成的特点大大降低了像电机控制这种高复杂度系统的开发难度，节约了开发时间。

 MATLAB/Simulink强大的仿真工具使控制算法开发更为高效，大大减轻了基于硬件平台的

逻辑算法验证工作。

 MATLAB/Simulink强大的代码生成工具，在安捷励控制器软件开发过程中起着非常重要的

基础作用。

 为快速完善开发测试流程、进一步优化模型测试验证过程，安捷励团队即将引入V&V、

Simulink Test等工具。
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