
いずれもチャンスレベル(16.7%)を超える分類精度が達成された

MATLABを用いたトモグラフィ型触覚センサの開発：
画像再構成から把持識別まで
○朝火 龍之介1、井上 玲奈2、佐藤 大樹1,2
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1 Arduinoから計測電圧データの取得

触覚センサの制御にはArduino Uno R4を
用いた．計測データはMATLAB Support 
Package for Arduino Hardwareを用いて，
MATLABに送信された．

2 画像再構成システムの実装

3 摘まみ行動の分類
Deep Learning Toolbox Modelを使用
SVMにより分類（再構成画像はAlexNetにより抽出した特徴量をSVMにより分類した）
[対象]：成人12名（右利き，男性）[分類]：6種類の摘まみ行動
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計測電圧データの取得

再構成
（線形近似[1]，

Neural Network[2][3]）
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電気インピーダンストモグラフィ（EIT）を利用し、2種類の導電体
の接触によって生じる電気接触抵抗を応用したトモグラフィ型触覚セ

ンサが開発された[1]．高い柔軟性と拡張性が報告されている．我々は
このセンサを用いて，摘まみ方分類システムの開発に取り組む．
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線形近似再構成 NN再構成

• 全ノード印加時におけ
る，全電極領域の電位
を有限要素法により得
る．これを順問題と定
義する．

• 再構成では，実測電極
電位から電位分布を求
める（逆問題）．

順問題(16接地16計測)

電極位置

• シミュレーションにより，電極電
位データと電位分布を生成する．

• 生成したデータを用い，再構成モ
デルをトレーニングする．
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