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ホイールローダー with HST
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目的に応じた適切な詳細度の選定
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目的に応じた適切な詳細度の選定

トルク及び、伝達効率
の要件設計

パワートレーンの
ギヤ比の要件設計

モデルの詳細度

計算
コスト

ドライブラインの機械的な
負荷の設計

Same environment streamlines model refinement

設計空間を
限定

抽象度の
高いモデルへと
設計を反映

要件を
詳細化

厳しいシナリオ

テストケースを限定

振動

損失
抽象度の

高いモデルへと
設計を反映
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設計の目的に応じた活用

Implement Powertrain Driving



6

パワーショベルの最適設計
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モデル概要

▪ 2ポンプ

▪ 4シリンダー, 1モーター

▪ 6方向切換え弁

▪ 各種圧力調整弁
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効率・燃費（消費エネルギー）の評価

▪ シミュレーション結果からエネルギーを算出
– 入力エネルギー

– 出力エネルギー

スイング

スティック

ブーム

スティック

ブーム

バケット

ブーム

スティック

バケット

スイング

エンジン
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設計空間の探索: 負荷チャート

▪ パラメータスイープ
– マルチコア実行にも対応
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Simscape Vision
Maximum Value from Your Model

機構解析結果の機構設計への反映
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クローラー with 不整地走行
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目的に応じた適切な詳細度の選定

自動運転の設計のための
負荷トルクの模擬

パワートレーンの設計のための
負荷トルクの模擬

高詳細度

計算時間

Fast

概算設計を活用

概算では設計
難しい条件

振動 etc.

効率 etc.

クローラにかかる
機械的な負荷の設計

Rollers

Track

同一のパラメータ、シーン、コードを活用することで、
モデルの精度改善の取り組みをシームレスに
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目的に応じた適切な詳細度の選定

▪ 適切な詳細度を設定するために
– モデル作成の労力とリターン

– 同一モデルの再利用

Fast Rollers

Track
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